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Abstract A seeing-eye dog is one of the most helpful friends for the blind and visually impaired. 
However, the number of such kind of dog is very limited and it takes a lot of cost and time for 
training. Several developments of guide robot or auxiliary equipment to help the blind and visually 
impaired are reported recently but not so may yet. 
In this paper it is discussed to develop a tool to recognize safe area of street by using android 
terminal when the blind and visually impaired walks without the guide of seeing-eye dog. The tool 






23 年版障害者白書」[1]によると、平成 23 年 6 月現在 366
万 3 千人、内訳をみると視覚障がい者 31.5 万人(8.8%)、













































 Fig2.1 認識手法 
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55 ㎝～60 ㎝より取得する。 
画像は 320×240pixel のサイズで取得する。 
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1111 , nnnmmm 　 (2.1) 
 
][ 　　median は中央値で与えられる関数であり、与えら
れ た 部 分 領 域 内 の 画 素 値 ),( njmif 
( 1111 , nnnmmm 　 )を大きさ順に並べたと
きその中央値をとる。たとえば、領域が 3 × 3 の場合に
は 1111  nm　 であり、9 つの画素を値の大
きさの順に並べて、その中央値となる大きさが 5 番目の
画素値を位置 ),( ji の平滑化画素値 ),( jig とする。 
 
 2.3 道路領域抽出・二値化 
 道路情報の抽出では取得した画像の色情報(RGB[3])を
元にして行う。 





































































 Sobel フィルタとは 1 次微分フィルタと呼ばれ、画像を
対象物体と背景に分割するために、対象物体の輪郭(エッ
ジ)だけを抽出し、認識する手法である。 







































































































































Fig2.6   2 つの処理の差分画像 
Fig2.7  境界線検出結果 
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 画像は道路より 60 ㎝ほど離して撮影しているため、歩
行補助指標の先端部は撮影場所から約 3m の距離が離れ












処理名 1 回目 2 回目 3 回目 平均値 
エッジ 435 431 456 440.67
色情報 255 262 272 263.00
morphing 602 612 607 607.00
差分 67 80 66 71.00
境界判別 42 33 32 35.00
指標表示 39 29 37 35.00
総合 1440 1447 1470 1452.33
 






















































Fig3.2 画像 B 

























処理名 画像 A 画像 B 画像 C 
エッジ 460 428 430
色情報 283 260 277
morphing 530 578 887
差分 85 61 61
境界判別 25 53 47
指標表示 29 27 28
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Fig3.3 画像 C 
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